
Calcolo delle pulsazioni proprie di un albero con due dischi alle estremità
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Spessore dei dischi alle estremità (uguale per entrambi i dischi)
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Caratteristiche geometriche dell'albero
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Calcolo della rigidezza torsionale dell'albero
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β 0.45:=
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Ricerca della 2a pulsazione propria
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Ricerca della 3a pulsazione propria
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Ricerca della 4a pulsazione propria
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