
MD 0.5 kg⋅:= Massa del disco

RD 30 10
3−

⋅ m⋅:= Raggio del disco
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MD RD
2

⋅

2
:= JD 2.25 10

4−
× kg m

2
⋅= Momento d'inerzia (di massa) del disco

ρ 7800
kg

m
3

⋅:= Densità dell'acciaio

G 80000 10
6

⋅ Pa⋅:= Modulo elastico tangenziale dell'acciaio

l 1.2 m⋅:= Lunghezza dell'asta

d 20 10
3−

⋅ m⋅:= Diametro dell'asta

JP
π d

4
⋅

32
:= JP 1.571 10

8−
× m

4
= Momento d'inerzia polare della sezione circolare

J ρ JP⋅ l⋅:= J 1.47 10
4−

× kg m
2

⋅= Momento d'inerzia di massa dell'asta
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⋅= Calcolo di verifica (per il momento d'inerzia di massa dell'asta): J = M R2/2
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