Deformate modali di una fune tesa per differenti condizioni di vincolo

L:=1

M\

x:=0,0.001..L

Fune con due estremi vincolati

Y(n,x) = sin(

n-m-x

)
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Fune con un estremo libero

n.x) = Sin[(n - éj%}

Y(1,%)
—Y(1,x)
- 0.4

1a deformata dinamica

2a deformata dinamica

3a deformata dinamica

I 5 4
—. [ —. [

0.5 5 5

Y(3,%) l l
~Y(3.%) o1 02 03 N 05 06 0 0 09 1

- 0.5t l l

| |

| |

0.5]

5a deformata dinamica - video

W e

Y(5,x)-sin(FRAME)

- 0.5]

- I

0.5]

1a deformata dinamica - video

Y(1,x)-sin(FRAME)

- 0.5]

- I

0.5]

2a deformata dinamica - video

Y(2,x)-sin(FRAME)

- 0.5]

- I

0.5]

Y(3,x)-sin(FRAME)

- 0.5]

- I



Fune con due estremi liberi

n-r-x
Lfn,x) = cos( 7 )

Moto rigido Moto rigido - video
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