Forzante a rampa con limitazione finale

fi=—— =15%
2-m-w

wg = w-\l 1 - Ez =19.774

Risposta allimpulso unitario (caso sottosmorzato)

h(t)y:= |0 if t<0

e_ 6 cw-t
-sin(ws~t) otherwise

m'ws

t:=-0.5,-0.499..5
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a = 100

L =10 if t<0
at if 0<¢<2
200 if t>2
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Integrale di convoluzione

t
x(t) = J F(r)-h(t —T)dr
0

ORIGIN =1

Y2
EQOMOTO(t,y) = | 4
—-(F(t) -y, - k-yl)
m



TAB = rkfixed(y ,0,5,5000, EQMOTO)

tempo = T4 sPo = 1482
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— integrale calcolato numericamente
— Metodo di Runge-Kutta



