
Integrazione numerica dell'equazione di moto

m x'' c x'+ k x+ F t( )=

F t( ) sin t( ) 3- t
3

 5t
2

+ 2 t- 5+( ) 30+:=

∆t 10
3-

1 10
3-

=:= Tmax 3:=

t 0 ∆t, Tmax..:=

0 0.2 0.4 0.6 0.8 1 1.2 1.4 1.6 1.8 2 2.2 2.4 2.6 2.8 3
0

5

10

15

20

25

30

35

40

tempo [s]

F
o

rz
a 

[N
]

F t( )

t

m 20:=

c 120:=

k 1500:= ω
k

m
8.66=:= ξ

c

2 m ω
34.641 %=:= ωs ω 1 ξ

2
- 8.124=:=

x0 0:=

v0 0:=

y
x0

v0









0

0









=:=

EQMOTO t y, ( )

y
2

1

m
F t( ) c y

2
- k y

1
-( )









:=

Tmax 3=

ω 8.66= τ
2 π

ω
0.726=:=

∆tcons
1

20
τ 0.036=:= Passo di calcolo consigliato

∆t 1 10
3-

= N ceil
Tmax

∆t









3000=:=

TAB rkfixed y 0, Tmax, N, EQMOTO, ( ):= Metodo numerico di Runge-Kutta

tempo TAB
1 

:= SPO TAB
2 

:= VEL TAB
3 

:=



ACC
1

m
F tempo( ) c VEL- k SPO-( )







:=

0 0.2 0.4 0.6 0.8 1 1.2 1.4 1.6 1.8 2 2.2 2.4 2.6 2.8 3

0.01

0.02

0.03

tempo [s]

sp
o

st
am

en
to

 [
m

]

SPO

tempo

0 0.2 0.4 0.6 0.8 1 1.2 1.4 1.6 1.8 2 2.2 2.4 2.6 2.8 3

0.05-

0.05

0.1

0.15

tempo [s]

V
el

o
ci

tà
 [

m
/s

]

VEL

tempo

0 0.2 0.4 0.6 0.8 1 1.2 1.4 1.6 1.8 2 2.2 2.4 2.6 2.8 3

1-

1

2

tempo [s]

A
cc

el
er

az
io

n
e 

[m
/s

²]

ACC

tempo


