
Vibrazioni con forzante a rampa
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Calcolo dei coefficienti della soluzione particolare 

b1
a

k
0.02=:=

b0
a- c

k
2

2- 10
4-

=:=

xpart t( ) b1 t b0+:=



Pulsazione propria, pulsazione propria smorzata e fattore di smorzamento 
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Soluzione eq. omogenea
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Integrazione per via numerica
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